Appendice A

Vettori

A.1 Identita vettoriali generali

A-BxC)=B-(CxA)=C-(AxB)
Ax(BxC)=(A-C)B—(A-B)C

V (¢p) = VY + Vo
V (¢A)=A -Vé+¢V-A
V X (pA) = ¢V x A — A x V¢

V(A-B)=Ax(VxB)+Bx(VxA)+(A-V)B+(B-V)A
V- (AxB)=B:-(VxA)—A-(V xB)

Vx(AxB)=A(V-B)-B(V-A)+(B-V)A—(A-V)B

A.2 Relazioni con operatori differenziali
V X Vé=0
V- (VxA)=0
V. V¢ =V?¢

Vx(VxA) =V (V-A)-V?A
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322 APPENDICE A. VETTORI

A.3 Teoremi integrali

Teorema di Gauss

fA-dSz/ (V-A)dv (A.13)
S 14
con analoga relazione per una quantita scalare
7{ @dS = / (Vo)dV (A.14)
S 14

Teorema della circolazione di Stokes

%CA-dl:/S(VxA)-dS (A.15)



Appendice B

Tensori

Rappresentazione matriciale

Ty Tia Ti3
Ty = To1 1oz Tbs
T31 T30 133

Delta di Kronecker:

Rappresentazione tensoriale di operazioni vettoriali:0

A-B= AZB, = AlBl + AQBQ + Ang
0A; _ 0Ay | 04y | 04

V- -A= =
ox; o1 + Oxs Ox3
9P
V =
¢ 8:75,—
T
8”sz%@
v Ox; S
SisAy = A
0is =3
€123 = €231 =¢€312 =1
€132 = €213 =€321 = —1
altri e, = 0 (simbolo di Levi-Civita)

Ci = (A xB), =¢ixA; By
_ . 94
— ik 6‘:rj

(V xA),
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0%
2,
EijkEpak = OipOjq — Digdjp (B.9)



Appendice C
Diadi

Tensori del second’ordine possono venire rappresentati in forma diadica:
P= el-Pijej
I= eiéijej
A -B= Akek . eiBijej = AkékiBijej = AZ-Bl-jej
B-A= eiBijej . ekAke;c = AkékiBijejAj = Biinej
A:B= eiAijej: ekBklel = AijBkl (ej . ek) (ei . eg) = Aiiji

Relazione con rappresentazioni tensoriali:

A — Aij
AB — AZ‘BJ'
B-A — Biin
A:B — AZJBJ
0A;
A J
01
0A;;
A Y
v.ap _ 2B
aiﬂi
02Ay;
A - ——L
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Appendice D

Integrali della teoria
cinetica

o0 2
I, = / e B pndy
0

1
10:5%
1
ho= 5
12:2\/%
In+2=—%
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Appendice E

Funzioni di Bessel
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